V Skolskom roku 2020/2021 studenti odboru 2387 M mechatronika vypracovali 24 vlastnych
projektov.

IV.B

Moderné technolégie — CNC frézovacka
Riesitel: David Babinsky

Konzultant: Ing. Jana Huckova

Ciel: zostrojit CNC frézovacku, na ktorej by sa dalo frézovat do dreva, tvrdené¢ho
polystyrénu a podobnych materidlov

Ucebné pomécky — Programovaci pripravok s LOGO! 230 V
Riesitelia: Jozef Bugaj, Matej Matejic¢ek
Konzultant: Ing. Juraj Vajduliak

Ciel: vytvorit nazornu ucebnu pomdcku pre ovladanie mechatronickych zariadeni, ktora
bude v skole sluzit’ Studentom na Stdium a lepSie pochopenie problematiky programovania
pomocou programu LOGQO! Soft Comfort




Robotika — Ovladanie robota DOBOT
Riesitelia: Vratko Cerven, Kristian Fidrik

Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel: na robote DOBOT naprogramovat jednotlivé ukony pri nakladke suciastok na
dopravnik a nasledné ich roztriedenie podl'a farby

Moderné technologie — Navrh a 3D tla¢ komponentov
Riesitelia: Mario Finik, Vratislav Zatko
Konzultant: Ing. Jana Huckova

Ciel: spolupodielanie sa na hlavnom projekte Inteligentna domacnost’ navrhom a 3D
modelovanim komponentov statickych a mechanickych c¢asti domu: vchodové dvere,
garazova brana, nabytok a doplnky domécnosti




Moderné technologie — Auticko, ktoré sleduje ¢iaru
Riesitelia: Peter Guziniak, Simon Zak

Konzultant: Ing. Jaroslav Kysel

Ciel: konstrukcia inteligentného auticka, ktoré dokdze pomocou svetelnych senzorov jazdit
po urcitej drahe

Moderné technolégie — CNC frézovacka
Riesitelia: Jakub Hajduch, Lukas Skocik
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel: zostrojit’ plne funként a presntt CNC frézku na frézovanie do dreva
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Robotika — Univerzalny robot ¢asnik
Riesitel: David Hrubjak

Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel: naprogramovat’ univerzalny robot, aby dokazal prelievat vodu z jedného pohara do
druhého

Moderné technologie — CNC laser
Riesitel: Filip Lofaj
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel: skonstruovat’ CNC laser na vypalovanie r6znych obrazkov, pisma, symbolov,...




Robotika — Univerzalny robot stavitel’
Riesitel: Matej Murin

Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel: naprogramovat univerzalny robot, aby dokazal skladat’ kocky

Programovanie PLC — Liaheri kurciat riadena pomocou Arduino
Riesitel': Martin Spavor
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel’: skonstruovat’ funk¢nu liahen kurciat, ktora bude sledovat’ teplotu, vlhkost’ a pohyb
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Moderné technologie — 3D vizualizacia
Riesitel: Andrej Taraj
Konzultant: Ing. Jana Huckova

Ciel: spolupodielanie sa na hlavnom projekte Inteligentna domacnost navrhom a 3D
modelovanim ¢asti domu: podlaha, steny, strecha, schodiste, ndbytok, spotrebice,...
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Moderné technolégie — Stavba 3D tlac¢iarne s Arduino Mega
Riesitel': Adam Zlato$
Konzultant: Ing. Milan MikSovsky

Ciel’: konStrukcia 3D tlaciarne ovladanej pomocou mikrokontroléra Arduino Mega 2560
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IV.C

Moderné technolégie — CNC laser
Riesitel': Marek Buska

Konzultant: Ing. Jana Huckova

Ciel’: skonstruovat’ funkény model stroja — CNC laser

Moderné technologie — CNC frézka
Riegitelia: Matej Cerveti, Filip Juriga
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky
Ciel’: zostrojit’ funkénu CNC frézku




Moderné technologie — 3D tlaciaren
Riesitel: Samuel Dendys

Konzultant: Ing. Jana Huckova

Ciel: zostrojit’ funkénu 3D tlaCiaren

Moderné technolégie — CNC dvojkoticova uhlova pila
Riesitelia: David Duron, Marek Kazimier
Konzultant: PaedDr. Peter SpiSsky

Ciel’: skonstruovat’ a naprogramovat’ model dvojkoticovej uhlovej CNC pily




Moderné technologie — 3D tlaciaren
Riesitelia: Adridn Gaspierik, Samuel Vavrindk

Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel’: skonstruovat’ 3D tlaciaren, ktord pomocou programu Repetier - Host dokaze vytlacit’
akykol'vek 3D model

Moderné technologie — Auto s ultrasonickym senzorom
Riesitelia: Peter David Hrasko, Martin Hrubjak
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel’: zhotovit auto, ktoré pracuje na principe ultrasonického senzora




Ucebné pomécky — Riadenie schodist'ového osvetlenia pomocou LOGO! 230 V
Riesitelia: Lukas Judiak, David Sitek
Konzultant: Ing. Juraj Vajduliak

Ciel: v programe LOGO! Soft Comfort simulovat’ riadenie schodistového osvetlenia
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Uc¢ebné pomécky — Senzory v aplikaénych tlohach
Riesitelia: Mata$ Krivda, Matej Kurtulik
Konzultant: Ing. Juraj Vajduliak

Ciel: vytvorit' aplikacné ulohy v programoch LOGO!solf Comfort V.8 a Tia portal,
overovanie funk¢nosti senzorov a nasledne pomocou tychto senzorov a inych pripravkov
overit’ funkénost’ programov

i‘i‘i“l“l‘{‘»! ? armn e | s2ame v




Moderné technolégie — 3D tlaciaren
Riesitelia: Tibor Masiarik, Milo§ Strbai
Konzultant: PaedDr. Peter SpiSsky

Ciel’: skonStruovat’ 3D tla¢iaren

Moderné technologie — CNC frézka
Riesitelia: Jozef Misek, Samuel Volf
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky
Ciel’: skonstruovat’ CNC frézku




Moderné technologie — CNC frézka
Riesitelia: Michal Ondrik, Pavol Vecerek
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel’: skonstruovat’ CNC frézku

Moderné technologie — CNC laser
Riesitel’: Stanislav Stopjak
Konzultant: PaedDr. Peter Spissky

Ciel’: skonstruovat’ CNC laser na vypal'ovanie roznych obrazkov do dreva a plastov
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