V Skolskom roku 2017/2018 v ramci praktickej casti odbornej zlozky MS
Studenti odboru mechatronika obhajovali 13 vlastnych projektov.

Andrej Kopilec, Jozef Granak: Programovanie PLC — KriZovatka riadena semaformi

Ciel: SkonsStruovat model realnej krizovatky riadenej pomocou PLC. Krizovatka je
Stvorramennd, obojsmerna, s prechodmi pre chodcov.
Veduci prace: Ing. Marek Kramarcik, PhD.
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Dusan Sturek, Andrej Tomasak: Programovanie PLC — Prekladaci dopravnik

Ciel: SkonStruovat’ a naprogramovat® dopravnik, ktory je ovladany pomocou senzorov
v postupnosti jednotlivych operacii na dopravniku.
Veduci prace: Ing. Marek Kramarcik, PhD.



Michal Matlak, Vladislav Kukla: Programovanie PLC — Triediace zariadenie riadené
pomocou PLC

Ciel: Zostrojit’ model automaticke;j triedicky pre vyucovanie osadenej roznymi senzormi.
Veduci prace: Ing. Marek Kramarc¢ik, PhD.

Anton Bystri¢an, Toma§ Sustek: Moderné technolégie —
Elektromagneticky model spal’ovacieho motora

Ciel: Skonstruovat’ model spalovacieho motora ovladaného elektromagnetickymi cievkami.
Veduci prace: Ing. Marek Kramarc¢ik, PhD.



Ondrej Vicen: Ucebné pomdcky — Vyuzitie multifunkénych ¢asovych relé pre rozbeh
motorov

Ciel’: Popisat’ problematiku rozbehu motorov a radenia ich ¢innosti pomocou elektronickych
zariadeni. Praktickym vystupom je elektronické riadiaca jednotka pre spustanie a riadenie
funkcie elektromotora.

Veduci prace: Ing. Juraj Vajduliak

Simon Huraj: Uéebné pomdcky — Pripravok PLC Siemens S7 — 1200 pre edukaéné tcely



Ciel’: Skonstruovat’ pripravok PLC Siemens rady S7 — 1200 pre edukacné ucely, popisat’ jeho
zloZenie a obsluhu a navrhnut aplika¢nu Glohu s vyuzitim vstupnych a vystupnych zariadeni.
Veduci prace: Ing. Juraj Vajduliak
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Stanislav Belko: Programovanie PLC — Program TIA portal v spojeni s PLC Siemens S7
-1200

Ciel: NainStalovat' riadiaci program Siemens TIA portdl na Skolsky pocitac pre
programovanie PLC Siemens rady S 1200.
Veduci prace: Ing. Juraj Vajduliak
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Radoslav Kvasni¢ak: Uéebné pomocky — Pripravok Siemens LOGO pre edukacné tcely

Ciel: Skonstruovat pripravok Siemens LOGO, ktory bude vhodny pre edukacné ucely,
popisat’ jeho =zlozenie, obsluhu a navrhnut aplikaéni tulohu a vyuzitim vstupnych
a vystupnych zariadeni.

Veduci prace: Ing. Juraj Vajduliak



Rastislav Smondek: Ucebné pomécky — Vyuzitie multifunkénych casovych relé pre
rozbeh motorov

Ciel: Popisat’ aplika¢né moznosti ¢asovych rel¢ ELKO CRM 91H, CRM 93H a zhotovit
funkény pripravok pre casové ovladanie motorov v spojeni s relé a stykacom.
Veduci prace: Ing. Juraj Vajduliak




Peter Holub¢ik, Dominik Mikulaj: Programovanie PLC — Vyskladiiovacie zariadenie
riadené pomocou PLC

Ciel’: Zostrojit’ jednoduché vyskladiiovacie zariadenie na rézne velkosti matic a rézne pocty.
Zariadenie je plne automatické a obsluha zariadenia na dotykovom paneli zad4d pocty a
vel'kosti matic, ktoré sa maju pripravit’ na d’alSie pouzitie.

S danou pracou Studenti ziskali 1. miesto v sutazi Strojarska olympiada — kategéria Robotika
a moderné technologie v strojarstve. Zcastnili sa tiez sutaze Strojar Inovator.

Veduci prace: PaedDr. Peter Spissky

Peter StriZzenec: Robotika — FPV dron

Ciel: Zostrojit' stvorrotorovy dron, ktory je ovladany pomocou dialkového ovladaca.
Pomocou fpv kamery snima obrazy a prenasa ich do fpv okuliarov.
Veduci prace: PaedDr. Peter SpiSsky

Juraj Kekelak: Moderné technologie — JUT ( jednoduchy univerzalny tester )

Ciel: Zostrojit' jednoduchy univerzalny tester, ktory bude pouzity na testovanie spdsobilosti
komponentov zavesnej techniky — zat'azujiicej skusky a odtrhovej skusky. Dalsie poziadavky:



jednoduchost’ na obsluhu a ovlddanie zariadenia, univerzalnost’ ( moznost’ testovat’ a skusat’
rozne prvky — ret'aze, magnety, haky, traverzy, zvierky, prisavky,... ).

Cely priebeh merania je riadeny pocitaCom prepojenym s elektrorozvadzacom
prostrednictvom programu vytvoreného na tento ucel. Riadiaci program umoznuje
zadefinovat’ pozadované parametre merania ako je interval vzorkovania, doba merania,
pozadovana sila, hranicna sila.

S danou pracou Student ziskal 3. miesto v sutazi Strojarska olympidda — kategoria Robotika a
moderné technologie v strojarstve.

Veduci prace: PaedDr. Peter SpiSsky

Adam Judiak, Rastislav Bri§, Nikodém Pariza, Juraj
Sochulak: Programovanie PLC — Scaner modul s dopravnikmi riadeny PLC

Ciel: Vytvorit' funkény program na riadenie dopravnikovej linky, ktord pomocou snimacov
a automatu PLC S7 — 200 riadi a reguluje chod dopravnikov, chod vytahu a ratanie poc¢tu
vyrobenych kusov.

Veduci prace: PaedDr. Peter Spissky






